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1. RT-Thread WATCHDOG配置  

1.1 RT-Thread WATCHDOG CONFIG  

1.2 RT-Thread 常⽤API  

1.3 RT-Thread 使⽤⽰例  

使⽤⽰例：

2. TEST  

2.1 CONFIG配置  

scons --menuconfig

RT-Thread Components  --->
  Device Drivers  --->
    [*] Using Watch Dog device drivers

int wdt_dev_init(void)；
void rt_wdt_irqhandler(void)；
rt_err_t dw_wdt_control(rt_watchdog_t *wdt, int cmd, void *arg)；
rt_err_t dw_wdt_init(rt_watchdog_t *wdt)；
rt_err_t dw_wdt_start(uint32_t type)；
rt_err_t dw_wdt_stop(void)；

wdt_dev_init(void)； /* 注册中断，注册设备 */
dw_wdt_init(rt_watchdog_t *wdt)； /* 使能clock，初始化WDT */
dw_wdt_start(uint32_t type)； /* 设置⼯作模式，并开启WDT */
dw_wdt_stop(void)； /* 停⽌WDT */

RT-Thread bsp test case  --->
    RT-Thread Common Test case  --->
        [*]     Enable BSP Common WDT TEST



2.2 USAGE  

使⽤⽰例：

2.3 RK356X暂停功能  

使⽤Rockchip⾃带的io命令可以实现暂停计数以及恢复计数。

0xfdc60504来⾃SYS_GRF的GRF_SOC_CON1寄存器，对bit4写1暂停计数，写0恢复计数，⾼16位为写使能位。

暂停计数

恢复计数

3. WDT精度  

WDT精度只有16档，相邻档位计数相差⽐较⼤，因此⽆法精细计数。

wdt_test probe dw_wdt /* 打开WDT设备 */
wdt_test settimeout 10 /* 设置10秒超时 */
wdt_test start type /* 设置运⾏模式并启动且⾃动喂狗，type = 1:中断模式，type = 0:⽴即重启模式 */
wdt_test reboot /* 停⽌喂狗 */

io -4 0xfdc60504 0x00100010

io -4 0xfdc60504 0x00100000

0000: 0x0000ffff
0001: 0x0001ffff
0010: 0x0003ffff
0011: 0x0007ffff
0100: 0x000fffff
0101: 0x001fffff
0110: 0x003fffff
0111: 0x007fffff
1000: 0x00ffffff
1001: 0x01ffffff
1010: 0x03ffffff
1011: 0x07ffffff
1100: 0x0fffffff
1101: 0x1fffffff
1110: 0x3fffffff
1111: 0x7fffffff



假设wdt clock为100MHz，最⼤超时时间 0x7fffffff / 100MHz = 21秒，如果需要更⼤的超时，需要调整对应的wdt
clock。

4. 开发指南  

我司 WDT 驱动遵循 RTT 系统标准 WDT 驱动框架，因此可直接参考 RTT 官⽅WDT开发指南。

https://www.rt-thread.org/document/site/programming-manual/device/watchdog/watchdog/
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